CHAPITRE 8
Produit scalaire
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Produit scalaire BEPALS
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Formule analytique G-v=xx"+ ' A JJ’(,U/U‘): {Zj —_— b/ﬂt
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Formule géométrique u-v=||uf|x||v||* cos(u,v) A
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Formule avec les normes t.|r«|.»'=§[||nr|i2 +IV ]2 - ld -¥|]R) ( Ows W/ Aube
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x x
u ( Jet ir'( sont deux vecteurs non nuls dans un repére orthonormé
b

Projete orthogonal
* Soit A, B et C trois points et H le projeté orthogonal de C sur la droite (AB) alors :

AE - AC=(DAB X AH si les vecteurs AB et AH AB- R:GABX AH si les vecteurs AB et AH
M sont de méme sens. sont de sens contraires.
= A 8 . AH ;

-

- =4 - =
*Siu=0ousiv=0 alors u-v=0
» U et v sont orthogonaux si et seulement si leur produit scalaire est nul, ce qui se traduit par:

xx”+yy'=0
Propriétés du produit scalaire
— - —R — = -
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“u-(kv)=k(u-v)
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Exercice: Calcul de produit scalaire dans un rectangle

On considere un rectangle DEKO tel que DE=11 cm et OD=4 cm
Soit Q un pomt du segment [DE] tel que QE—4 cm.

AlorsOQ OK — ? KQ KE = ? KO- -KQ = ?,
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Exercice: Calcul avec les normes ”({Z)} = BC

On considere un triangle BCM tel que BC=7, CM=7 et BM=5.
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BC.BM = G.v=—{|||p +|IVIP -l|d - vIF)
CB.CM = +

— —
MB.MC =

=

OF < Jz(nun RN V)

—

be.8= 4 (060 0TI IRL - @Wl)
J'Z(BC Forf® - oc + 8 )



= = = - 2 — _ &
A - Z(”U” + 7l -“U-’U‘H)

be .87 = 4 (06", 0 e gL -8l

% _42 (EBCQW- eda..u Q_EMEHL) ,@_f' ri[%
8 ? 2 ”C,2> ﬁ@:BC
— ( C 1—@’7 — F{C

4
2
4
Qié(«%/{v—S —/¢/2>= 12*25
A

SN
—

9.5
P —_ — _ — 2
c;@.(j;: é(ucenhucnnﬂ. | >



3
.‘.
N
-:L
l
o 4
&
\_/
(
a 1
&

EXOID
381 PRODUIT SCALAIRE PLAN3



PRODUIT SCALAIRE PLAN1
PRODUIT SCALAIRE PLAN2
PRODUIT SCALAIRE PLAN3 (=2)

]

e






PRODSCAL SYNTH DEF1



GEOMETRIE DANS LE PLAN: oY + bg/ ‘C = O

equation cartésienne d'une droite (Conbes omee )g
= a W +~
PRODSCAL _EQUATION CART DROITE.html \3 (oeoly Le)

Exercice 1: avec vecteur normal
Exercice 2: avec vecteur directeur
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Exercice 1: avec vecteur normal

Exercice 2: avec vecteur directeur



GEOMETRIE DANS LE PLAN:
équation cartésienne d'un cercle

EVQ/\CJLQ 4_— _
Soit P le cercle de centre A de coordonnées A(2:3) et de rayon 4 .
Donner une équation du cercle P: J]’ (9 (Y )
I
Tl e P e AM = ¥
(ne;y) L
o= Jlard (*\ 0 =y
Y- 2

<= d(q,2)2+(3-3)’ = Y =
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Soit P le cercle de centre A de coordonnées A(2:3) et de rayon 4 .
Donner une équation du cercle P:
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Soit T le cercle de diamétre [BC] avec B(4:6) et C(-3:-5).

Une équation du cercle T est:
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Soit T le cercle de diameétre [BC] avec B(4:6) et C(-3:49).

Une éauation du cercle T est: 7 B \
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Exercice 1: avec vecteur normal
Exercice 2: avec vecteur directeur
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Exercice 1 (Centre-Rayon)
Exercice 2 (Diametre)



U Produit scalaire dans I'espace

e

Produit scalaire dans l'espace

Etant donné trois points non alignés A, B et C de l'espace, et les vecteursu etv définis par :u = AB

et v = AC, alors le produit scalaire ii-v est défini de la méme fagon que le produit scalaire des vecteursAB
et AC dans le plan (ABC).

LuaET Différentes expressions du produit scalaire
* Avec le cosinus :ﬁ-ir=||ﬂi|>u:||ir”x cos(u,v) = AB-AC = AB x AC x cos(BAC)

* Avec le projeté : AB-AC = +AB x AH ol H est le projeté orthogonal du point C sur la droite (AB).
* Avecles coordonnées : u-v =xx’+yy’ +2zz’

» Avec les normes :u-v =—(||ii'[[]-i- I;"’.”J'”"_" 'F.m

1
2
Operations avec les vecteurs U= )l v
* Symétrie :u-v=v-u
e Bilinéaire :u- (v +w)=u-v +u-w etu (kv) = k(u v) “ (lf' ”
» Identité remarquable : || i+ v’ ||2=||ﬁ'|r+||i’ ||i 20V
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= A _ ~ T
m Base et repere orthonormes (MIU/W> ( O/' /U/ Af’, /uf)
Une base est dite orthonormeée si ses vecteurs sont deux a deux orthogonaux et si leurs normes sont égales.

Un repére est dit orthonormé si sa base est orthonormée.

LUTIEEE Distance entre deux points de I'espace
Etant donné les points A(x, ; ¥, ; 2,) et B(x, ; ¥, ; 2,) dans un repére orthonormé alors la distance AB est

—\ ey - D
donnée par la formule : AB = |/(x, - x,)* + (g - 3,/ +(%, - 2, 7. A’B (16" Y ¢ )
Yo — §A

aae] Orthogonalité ou perpendicularité vectorielle

* Deux droites sont orthogonales si leurs vecteurs directeurs sont orthogonaux. Elles ne sont donc pas
sécantes car sinon on dit qu'elles sont perpendiculaires.

* Une droite et un plan sont orthogonaux si un vecteur directeur de la droite est orthogonal a deux
vecteurs de base du plan.

» Deux plans sont perpendiculaires si deux vecteurs définissant |'un sont orthogonaux a deux vecteurs
définissant I'autre.



Distance entre deux points de I'espace
Etant donné les points A(x, ; ¥, ; 2,) et B(x, ; , ; 2,) dans un repére orthonormé alors la distance AB est
dc:.nm‘.'etparIa‘fn::rrﬂule:AB:\/(x,,-.a;",')z-#()ra-_y“,‘)2 +(z.-zh)2. ;

LuaE] Orthogonalité ou perpendicularité vectorielle
* Deux droites sont orthogonales si leurs vecteurs directeurs sont orthogonaux. Elles ne sont donc pas
sécantes car sinon on dit quelles sont perpendiculaires.

* Une droite et un plan sont orthogonaux si un vecteur directeur de la droite est orthogonal a deux
vecteurs de base du plan.

» Deux plans sont perpendiculaires si deux vecteurs définissant I'un sont orthogonaux a deux vecteurs
définissant l'autre.
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EEY Orthogonalité ou perpendicularité vectorielle

* Deux droites sont orthogonales si leurs vecteurs directeurs sont orthogonaux. Elles ne sont donc pas
sécantes car sinon on dit qu'elles sont perpendiculaires.

* Une droite et un plan sont orthogonaux si un vecteur directeur de la droite est orthogonal a deux
vecteurs de base du plan.

» Deux plans sont perpendiculaires si deux vecteurs définissant I'un sont orthogonaux a deux vecteurs
définissant l'autre.



TN EY Orthogonalité ou perpendicularité vectorielle

* Deux droites sont orthogonales si leurs vecteurs directeurs sont orthogonaux. Elles ne sont donc pas
sécantes car sinon on dit qu'elles sont perpendiculaires.

* Une droite et un plan sont orthogonaux si un vecteur directeur de la droite est orthogonal a deux
vecteurs de base du plan.

» Deux plans sont perpendiculaires si deux vecteurs définissant |'un sont orthogonaux a deux vecteurs
définissant l'autre.
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Exercice 1

Soit P le plan passant par A(2;2;-5) et dont un vecteur n

4
ormal est ;} ( 10)
1

Donner une équation cartésienne du plan P (les coefficients doivent étre entiers):

Ax+(2)'y+(?)*2+(?) \:0 = .

Exercice 2

On considére le plan Q d'équation :
-3z —8y—10z2—1=0
ompléter les valeurs manquantes:

C
Un eur normal au plan Q est :
=

n

vect
|
\
\

Exercice 3

On considere le plan R d'équation :

Tz —10y—2—7=0

Compléter la valeur manquante:

Le point A de coordonnées ( -2 ; -2; :] - ) appartient au plan R. .
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Rappel

——

Dans 1'excercice suivant, toutes les solutions sont des entiers relatifs.
1795 secondes restantes (29 minutes et 55 restantes )

Exercice 1

3r—4y = 17 ' &
admet pour solutions x= g ety=
2 —3y =
Exercice 2
—2z+5y = -—12
% admet pour solutions x= ? et y=
—b5r —4y =

O -.J:.




Rappel

ans l'excercice suivant, toutes les solutions sont des entiers relatifs.

'95 secondes restantes (29 minutes et 55 restantes )

' - gl
Xxercice 1

3z —4y = 17
admet pour solutions x= ? ety= ?.
Lo 3 — 70 poursolutionsx=[ ] P ety=[ ]
>

xercice 2

—2z + 5y —-12

54y 3 admet pour solutions x= ? ety= ?
| i £0-%¢=3L () e igm..s')x(-z)

O ".J = . [Ea)= (E4) "{EZJ
ﬁém ~ 3h_ 1§ o f Y- 2 Ly s Ak m o
= -2

Y= -2 o (009) - (%
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Exercice

Dans I'espace muni d"un repere orthonormé (O ;

?, T, k), on considere les plans (% ) et (%)
d’équations respectivesx 42y +z —1=0et2x -3y —z4+2 = 0.

Déterminer, si elle existe, une représentation paramétrique L;F b}'gdroite d’intersection entre
on

(2,) et (22). Q‘-/V‘o‘)tww,j 3 o é Se-f.c"o . O’V'o:'&c
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?Ai Quaﬂ+bog+(?31-b)a‘:o AT +0/:
(d) {j j
?z:a4m+54j+c45+% =0 CRal AMI L

W'“’;j,’;)e (3) N (D) = 2+24:3-1=0
) Pa-3% -3 2 =o

%=L =t
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Ty )€ (D) N(T,) 2 [ Br2yr3-4=0
oot (LB -3 -5+ =0
L= {2345-4:-& &) 3 L=->{Q_:& S Y
__35_5+?_____,gb(52)x2 gz_é:l’:"’:;
"e =t

é'j‘_gg_,_‘g:vz& (EA)Y3=LE3)
g"ﬁ*’zg“-':-l*[’ LE&>x2=(Ev)

‘l:l‘
L= 5(?»—33~3: -3k (B )
8-1—1 = -+t LE3) '\'té—“)
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P)y: 2z +3y—42+7=0

P:6z—-9y+122+6=0

@® (P) et (P") sont paralléles (distincts)

O (P) et (P") sont confondus

O (P) et (P") sont sécants et leur droite d'intersection admet la représentation paramétrique :
x=t

]
a

P):-5z+3y+22—-8=0

P'): 10z + 6y + 4z — 16 =0

© (P) et (P") sont paralléles (distincts)

@® (P) et (P") sont confondus

) (P) et (P") sont sécants et leur droite d'intersection admet la représentation paramétrique :
x=t

M —
S —




¥ Array(4) i
¥ 8: Array(4)
B: "\\[{P):-12%x-3y-3z-24=0\\)"
1: "\\(({P"):-12x-1y-5z-28=0\\)"
2: "SECANTS"
b3 (2) ["-2t-3°, "-2t-5']
length: 4
® [[Prototype]]: Array(@)
¥ 1: Array(4)
B: "\\((P):-2x+3y-4z+7=0\\)"
1: "\\{P"):6x-9y+12z4+6=0\\)"
2: "PARALLELES™
3: null
length: 4
P [[Prototype]]: Array(@)
¥ 2: Array(4)
B8: "\\[(P):-5x+3y+2z-8=0\\)"
1: “\\((P"):-10x+6y+4z-16=0\\)"
2: "CONFONDUS™
3: null
length: 4
® [[Prototype]]: Array(@)
¥ 3: Array(4)
B: "\\{P):13x+1ly+dz-9=04\\)"
1: "\\{{P"):-Bx-2y-2z+6=0\\)"
2: "SECANTS"
B3 (2) ["-t+1, '-3t+42']
length: 4
» [ [Prototype]]: Array(@)



EXOID 35 SYSTEME EQUATIONS1 SYSTEME EQUATIONSI

EXOID 36 SYSTEME EQUATIONS2 SYSTEME EQUATIONS2

EXOID 86 EQUATION CARTESIENNE PILANI EQUATION CARTESIENNE PLANI

EXOID 87 INTERSECTION PLANS EQUATION CARTESIENNE INTERSECTION PLANS EQUATION CARTESIENNE



INESE Mo Ik




e Plans de 'espace
m Vecteur normal

Etant donné le plan (A, 4, V), un vecteur n est dit vecteur normal au plan s'il est orthogonal aux deux
vecteurs U et v, ou bien, si pour tout point M du plan les vecteurs AM et n sont orthogonaux.

~ A NTY
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f v ~’s/
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) AM U + BA.g=D+0O = 0




f3 1= _.,\m_
o H

A..W.
e tg|| S

- e




Uty Orthogonalité ou perpendicularité vectorielle

* Deux droites sont orthogonales si leurs vecteurs directeurs sont orthogonaux. Elles ne sont donc pas
sécantes car sinon on dit qu'elles sont perpendiculaires.

O Une droite et un plan sont orthogonaux si un vecteur directeur de la droite est orthogonal a deux
vecteurs de base du plan.

@ * Deux plans sont perpendiculaires si deux vecteurs définissant I'un sont orthogonaux a deux vecteurs
définissant |'autre.
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Ty € (3) N(T,) 25 | Br2gr3-1=0
qugj -3 Y2 = o

— b O eql: x+2y+z—-1=0 N
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4;—:_’) g ] ,’42& O eq2: 2x—3y—z+2=0
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() (P) et (P') sont paralléles (distincts)

O (P) et (P") sont confondus

(P):13z+4y—12+10=0 @® (P) et (P") sont sécants et leur droite d'intersection admet la représentation paramétrique :
x=t

y={-4t-3 |
z=-3t-2 |

@® (P) et (P") sont paralléles (distincts)
O (P) et (P") sont confondus
(P): -3z —5y—32+8=0 ) (P) et (P") sont sécants et leur droite d'intersection admet la représentation paramétrique :

x=t
(P'):6z+10y+62+8=0 |
v

- |

(P): -2z —2y+22—-2=0

(v’.—[’@ L‘y_éz -/{Ov#«fgl\

A3 b+ Uj‘g*bzo (= 2(7 129 > 2 +2 1
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18- -6 -3¢

\
1 ™)



(P):5z—3y+52z2+9=0

(P"): —10z + 6y — 10z — 18 =0

© (P) et (P') sont paralléles (distincts)

@ (P) et (P") sont confondus

O (P) et (P") sont sécants et leur droite d'intersection admet la representation paramétrique :
_1:

F;| |
z= |

(P):9z+4y—3z—-13=0

(PY:4z+2y—22—-6=0

O (P) et (P") sont paralléles (distincts)
O (P) et (P'") sont confondus
® (P) et (P') sont sécants et leur droite d'intersection admet la représentation paramétrique :

x=t
y= -3t+4 |

z=| +1 |
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Exercice:

(P):2x+3y+42—96=0

€I

(d): 9 ¥

—5 + 3t
—2 — 41
L=—=3f

plan/droite

O (d) est incluse dans (P)
O (P) et (d) sont sécants et leur point d'intersection est I(‘

O (d) est paralléle au plan (P)

(P): 4z +4y+42—9=0

€I

(d): 9 ¥

-2+ 2t
3+ 5t
33— 3t

O (d) est incluse dans (P)
O (P) et (d) sont sécants et leur point d'intersection est I(‘

O (d) est paralléle au plan (P)

(P): 2 —2y—22z—68=0

T

d:4y

A

5— 4t
1+ 4t
—4 — 4t

O (d) est incluse dans (P)
O (P) et (d) sont sécants et leur point d'intersection est I(‘

O (d) est paralléle au plan (P)

(P): —6x—3y—32—18=0

—4 — 11
5 — 3t
—3 + 5t

O (d) est incluse dans (P)
O (P) et (d) sont sécants et leur point d'intersection est I(‘

O (d) est paralléle au plan (P)




(P):2x+3y+42—96=0 d/)@'\rc /P’OC’\’)

x = -—-5+4+3t

(d) : — 2 (P):2z+3y+42z—96=0
RN

(P): -4z +4y+42—-9=0 ! z = -5+43t
p o 5 (d):{y = —2-—4t

(d):{y — 34 5¢ z = 1-3t
z = 3—3t I

(P): 2z —2y—22—68=0 | Omnm a Jaﬂﬁ
r = —4

(d):{y - L (-5e3L) L3 (=2 LE) +l[4-3E) -3 =0
z = —4—4t

(P): 6z—3y—32—18=0 | -{ovbk -—4-42b +L-42( <3f -0

R ey gl - Ao8 =0 35-5514). 23
z = —-3+45i _ jq? - _ - _9- "-‘:2

b‘-TP' \L 4 ) hal-h) = 22

Tdoedin (2992 43) | 9= 4-3504)- AS



(2) (P):—4z+4y+42—9=0
T -2+ 2t

(d): < ¥y 3 + 5t
o

3— 3t

(P): 2x—2y—2z—68=0
T b — 4t
(d): 4y 14 4t
Z —4 — 41

CU(2a2b) ey 34 58) 5 k(3234 = o
= 27—95 #JZ-J-ZOZ- + /{2_»{2/]—- - O

- 52 = 0 g‘f)}‘e;mo %WK)QJt))Q!.
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@ (P): 6xz—3y—32—18=0

r = —4-—-1t
(d):{y = 5—3t
prA —

—3 + ot
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Si possible,
faire résoudre le systéme par la calculatrice.



Exercice droite/droite

@
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\
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r = 344t

(dl):{y = —-3-2
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(dy): = —1+t¢ _ R (.
{Z=—1-—|—4t 'Z;E A (-1, , )C()
(d:)={; : ;4/_3t/ hed,” Y I A
z = —5—4t/ 4 = B/
k/_ A -1 = -—‘,;-ILt!:/
AQ? e'-.-,— a4 dwe Ae (do)
te -4 [Remrargsy «{t';4
/ A’I:Z
sy



dy) : ) : . 2/
- {3 = 0 e e linesine
(dz):{; . i;-ittll § Avbs b-28
z = —4+2' J2-db= Ak
_3 .= -b +ll:
bx2t!s 5 ‘[ l?ﬁ-Zk’:»S I;J-Z},:.S
£=> | Aropl = 4 = |gpovi=d =)
(,-&-Zk’:—/),)xd 4, b+ 4L 3 Sl:':?,,
!
- % L= L 3k ke b T



Ex2t'. 5 Er2t'eos belt =5
e=> Akl 4 = g -3t-F'= ¢
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(di):{ v

(d2): 4 v

1]

-1+
-2-3¢
-3-t

4-2t
-1+¢
-4+ 2t

© (d1) et (d2) sont confondues

© (d1) et (d2) sont sécantes et leur point d'intersection est I
)

O (d1) et (d2) sont paralléles (distinctes)

O (d1) et (d2) sont non coplanaires




T -1+t t:' - (‘]"
(d):qy = —-3+3t O (d1) et (d2) sont confondues -
z 4—N O (d1) et (d2) sont sécantes et leur point d'intersection est I I I
)
z i O (d1) et (d2) sont paralléles (distinctes) b / _
(d2):qy = —-3+4t O (d1) et (d2) sont non coplanaires *’j
z = 444
r = 344
(di):qy = 3-2 O (d1) et (d2) sont confondues
z -3+ D (d1) et (d2) sont sécantes et leur point d'intersection est I(| [ [
)
T 44 4 O (d1) et (d2) sont paralléles (distinctes)
(da): 4y = —4-—-2¢ O (d1) et (d2) sont non coplanaires
z = 1+N
zr = —-1-3t
(di):8 y = -1+t O (d1) et (d2) sont confondues
z —1-—4 O (d1) et (d2) sont sécantes et leur point d'intersection est I(| [ [
)
T —4 -3t O (d1) et (d2) sont paralléles (distinctes)
(da):4y = ¢ O (d1) et (d2) sont non coplanaires
z = —bh—4
r = -1+t
(di):dy = —2-3t O (d1) et (d2) sont confondues
z -3t O (d1) et (d2) sont sécantes et leur point d'intersection est I(] kil il
T 42 ) (dl) et (d2) sont paralléles (distinctes)
(d2):q y = —1+¢ O (d1) et (d2) sont non coplanaires
z —4+2

Avec la calculatrice

e
¥ B: Array(4)
e: "W ((d 1)\ left W \\beginf{arrayHr
1: "W ((d_2): VW left\\{\\begin{array}{r
2: “SECANTES™
®3: (3) [-1, -3, 4]
length: 4
P [[Prototype]]: Array(@)
¥ 1: Array(4)
@: "W ((d_1):\V\left\\{\\begin{array}{r
1: "\W((d_2):\left\W[\\begin{arrayHr
2: "PARALLELES"
3: null
length: 4
P [[Prototype]]: Array(e@)
¥ 2: Array(4)
e: "0 ((d 1)\ eft W \\beginf{arrayHr
1: "W ((d_2): VW left\\{\\begin{array}{r
2: “CONFONDUES"
3: null
length: 4
P [[Prototype]]: Array(@}
¥ 3: Array(4)
@: "W ((d_1): VW left\\{\\begin{array}{r
1: "W ((d_2):\Wleft\W{\\begin{array}Hr
2: "MONCOPLANAIRES™
3: null

Tencth: 4

POSITION RELATIVE DROITESI

1tx
1}x

1}x
1ix

1tx
1}x

1}x
1tx



Exercice

(P):152 —3y—32+24=0

(P')Y:152 +1y—42+2=10

FQ R EOTEN
{P'}:@@ 6+ 6\= 0

O (P) et (P") sont paralléles (distincts)

O (P) et (P") sont confondus

© @) et secants et leur droite d'intersection admet la représentation parametrique -
4

= |
/|

@ P) ef\é%; paralléles (distincts)
O (P) et (P") sont confondus
O (P) et (P') sont sécants et leur droite d'intersection admet la représentation paramétrique -

x=t
y |

a |

_ %4 2k
25 —'%




IMFLL GUrllj

¥ Array(2) i

¥ ©: Array(4)

@: "\\((P):15x-3y-3z+24=0\\)"

1: "\\({(P") :15x+1y-4z+2=0\\)"
2: "SECANTS™
3: (2) ["t+6", '"4t+2']
length: 4

® [[Prototype]]: Array(e)
¥ 1: Array(4)

0: "\\((P): -4x-5y-22-2-0\\)"
1: "\\((P'):-12x-15y-6z+6=0\\)"
2: "PARALLELES"
3: null
length: 4
P [[Prototype]]: Array(®)
leneth: 2
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Projection orthogonale

LN Projeté orthogonal d’un point

Le projeté orthogonal d’un point sur une droite (ou un plan) est le point dintersection de la droite (ou du
plan) et de la perpendiculaire a cette droite (ou a ce plan) passant par le point donné.

Distance d’un point a un plan i

On appelle distance d'un point M a un plan, la longueur MH ou H est le projeté
orthogonal de M sur le plan. Cette distance est la plus courte distance entre
le point M et un point du plan.




m Distance d’un point a un plan im

On appelle distance d'un point M a un plan, la longueur MH ou H est le projeté
orthogonal de M sur le plan. Cette distance est la plus courte distance entre

le point M et un point du plan.

\Ex@/'\UCC’.- (Cﬂa/)o.?mc) "

Soit le plan P d'équation cartésienne P : 3z 4+ 5y — 22+ 18 =0 ,
et A le point de coordonnées A(10;6;1). H Y

Soit H le projeté orthogonal du point A sur le plan P.
Les coordonnées du point H sont (| ;| ] 5 | 1=))
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Soit le plan P d'équation cartésienne P :@r +@ @z +18=0
et A le point de coordonnées A(10;6;1).

Soit H le projeté orthogonal du point A sur le plan o
Les coordonnees du point H sont ( l 3
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¢. Montrer que les points A, B, C et S ne sont pas coplanaires.

(ABC) : 2a+f-3 -3 =0

/
= 2)(O‘|’ /f_ - L‘ -3 = O
4:> ...g = O d&)OMAC









(HBC> : 3m+/f—3 18 -l

s(o 4 4)
AN
cﬂ /?)-’(2) o,} mveo}'am mmﬂnuﬁ ol (W

_/,r, (ABC) domc c,/eo)' wn Vedan

L1y 13 _3.s Jnedan  de - 4D

a@f&w“
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(9 )
2. a. Montrer que le vecteur n | 1 |est orthogonal au plan (ABC).

-1
-
b. En déduire une équation cartésienne du plan (ABC).

¢. Montrer que les points A, B, C et S ne sont pas coplanaires.

9(') /a nes pe ( Ound ) 7V\9 1 (ARQ) ’ m'ey Oemﬁwmj)’ T’:
2 /Tf)‘s @/)f J\JCD"(ajon\up A Jeus \jC’c)/cus /MW/J/ /- /
A O)p |

e bave o) M—BC>
C/A}E) /47) /JUVY\Q/V\&/ me Puwoe o {/"r@C) <% l,/Q&
’37’\} MM (ag}ne'wcf ’ Je}(/}‘sé/ AL—Z) = .- (\’J;Vlﬂﬁ”>

ool



\(

DI dghes Oe Cobat | ol L (AR [ ar dF oeupezmenj)’

W oA J\Jfﬁyofmﬂ & dour wedeus /o/wwwj’

e base A G)pwn UH%C)

(A_E) AC) /gumc/va me huoe Jo (ABC) wn (D

00“} MM (aQ)ne'Luhof : Jeﬁl’(ﬁ_‘é/ A_Z) + lod. (\’of'/lﬂgw)

N — ol
(bof) T % i RAc <1> ;1)<(;2>

1= _) R p. 4 \e 4
£ =D O = (2 »5 => QL;O < )e‘/mg_, ' (Mfu)_\)@be
_ . ﬁmc A% o AC Mo Clmeaion
2 < L

{(ergZ‘) S /‘T@J’Atz 'c’au‘ c,de‘ oy ed /7‘36(, me 96/\,&)’ 0’&0

o 0 9
A- €Y C




On o apm
m .

. 9 A
Ag _ y ,(o) :2x1+4>(0 -P/*lJ.\/? =0
y J

/;\am /*TC?, = /’Z . -5? :2/(’2)+ /{A/S-‘/(‘Z>Xi:0
-/ Y
ﬁ"”c /—V? ﬁ/f\[ 04)}:&0 A o) (AQC> CaN m}ﬂ?ym«ﬂ 4\

Aanx vedkeuns /::n cobmels d“fpfm (ABC)
L) M o Jedfeun /Vro”vn"uﬁ au Wpcm [ AB¢)
Jom ¢ p/ej,uo«»l‘(/f\ B (ABC) ok de 1, /Wc r

(ABC) - A g 5+J_’_o




Dne m A cﬂkp’o/'omapawﬂm (A8C)
LYy m o w deon Mol auﬁ)pcm(ﬁgc)
Jom ¢ p/efou}fm A (ABC) ot /) /a/umc r
(ABL) - L+ 5( 5+0P::.o
O phe A €(480) = v 2vdx (1) —dvord o
/—\(Q/_i/'o) = I R
L = A= -3
Jonc (HBC>:13(M+J—3-3:Q




Exerace 2 Tdhewedion ke (P o (P )

INTERSECTION_PLANS EQUATION_CARTESIENNE
INTERSECTION _PLANS EQUATION CARTESIENNEI

“E{mu'w_% ‘;QY_/VJ’MOQ/OLIM’I ‘;!?/ (0’) 6"’ (P)

INTERSECTION DROITE PLANI1

Exenute L - (4) L (P)

PROJECTION ORTHOI



GEOMETRIE DANS LE PLAN:
Angles et produit scalaire

On considére un rectangle BCIK tel que BC=11 cm et KB=5 cm
Soit L un point du segment [BC] tel que LC=6 cm.
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On consideére un rectangle BCIK tel que BC=11 cm et KB=5 cm
Soit L un point du segment [BC] tel que LC=6 cm.

A4 om
Q S o _C
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e h,
S bujwmp%u“e ; ( ZE/ KL )

W . KL= 1KBI KL~ o (D)
5%5: SX&SDY(W(?)
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Base

Trois vecteurs i, j et k constituent une base de l'espace si et seulement si
chacun de ces trois vecteurs n'est pas une combinaison linéaire des deux autres.

Exemple

Dans un cube ABCDEFGH, aucun des vecteurs AB, AD et AG n'est une combinaison linéaire

des deux autres donc (AB, AD, AG) est une base de l'espace.
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GEOMETRIE DANS LE PLAN:
Angles et produit scalaire

On considére un rectangle BCIK tel que BC=11 cm et KB=5 cm
Soit L un point du segment [BC] tel que LC=6 cm.
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On consideére un rectangle BCIK tel que BC=11 cm et KB=5 cm
Soit L un point du segment [BC] tel que LC=6 cm.
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