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CHAPITRE 6

1. Colinéarité (R.ppd ) GEOMETRIE
DANS LE
* 1. Vecteurs colinéaires PLAN
Définition /0
Soientu et v v deux vecteurs. e
On dit que 1 et v sont cullnealres si et seulement s'il existe un réel k tel que it = kv ou v = ku.
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VECTEURS COLINEAIRES(
VECTEURS COLINEAIRESOa
VECTEURS COLINEAIRESODb
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Completer a partir du dessin:

?
u > )
et

e ?

v ( ? )

R G
Ces deux vecteurs sont colinéaires car v =

"
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2. Déterminant de deux vecteurs O
Définition (/L ) I{

Soient (7, /) une base orthonormée et deux vecteurs H(I} ety [ ] 9} ,M
y y i =~ 4

On appelle déterminant de i et y dans la base (7, /) le nombre det(i, v) = xy" - yx'.
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VECTEURS_COLINEAIRESI
VECTEURS _COLINEAIRESI1a VECTEURS_COLINEAIRES2
VECTEURS_COLINEAIRES1b
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Propueke
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Propriété (Z ) Z) TL‘*

Soient (i, /) une base orthonormée et ABCD un parallélogramme. A
L'aire du parallélogramme ABCD est égale a|det(AB, AD)|.
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Propriete

Soient (7, j) une base orthonormée et ABCD un parallélogramme.
L'aire du parallélogramme ABCD est égale a|det(AB, AD)|.




Propriéte -

Soient (i, /) une base orthonormée et ABCD un parallélogramme.
L'aire du parallélogramme ABCD est égale a|det(AB, AD)|.
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Propriété

Soient (i, /) une base orthonormée et ABCD un parallélogramme.
L'aire du parallélogramme ABCD est égale a|det(AB, AD)|.
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AIRE PARALLELOGRAMME1
AIRE PARALLELOGRAMME?2
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Exercice
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Calculer 'aire des parallelogrammes suivants:

1) Aire du parallelogramme R5TU = ‘ \

2) Alre du parallelogramme SEFG = |—‘

3) Aure du parallelogramme TGLM: ‘ \
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2. Parallélisme et alignement

’ 1. Droites paralléles

?Aeg)/v\e():e( j 4)/ /U-Z, Ow‘)\/ Co )Vlﬂrcu;ve/_:
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Propriété

Soient A, B, C et D quatre points distincts. -y =
Les droites (AB) et (CD) sont paralléles si et seulement si les vecteurs AB et CD sont colinéaires.



Propriétée

Soient A, B, C et D quatre points distincts. S e
Les droites (AB) et (CD) sont paralléles si et seulement si les vecteurs AB et CD sont colin€aires.



Completer a partir du dessin:
I |
B =

et
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o T
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Puis calculer le déterminant des vecteurs DI et SW:

—> —
det(DF,SW)=[ o |

On considere les points D(3:1) , F(-1:-3) , S(8;3) , W(-8:-13).

On en déduit que les droites (DF) et (SW) sont [=

On considere les points C(-2:4) , E(-3:8) , I(-4:1) , P(-13;-8).
Completer a partir du dessin:
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Puis calculer le déterminant des vecteurs CF et I P:

det(CE, TP) - =

On en déduit que les droites (CE) et (IP) sont |
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E senace 4

On considere les points D(3;1) , F(-1:-3) , S(8:3) , W(-8:-13).
Completer a partir du dessin:

R LY A e el
N DF SWol_ ¢
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s | e |= -
SW (=6 = ) de(OF sW) = - w(-1f) -

| - shus 2 O
Puis calculer le déterminant des vecteurs DF' et SW: -

—
det(DF,SW)= 0o I

On en deduit que les droites (DF) et (SW) sont P;& ﬁp %v [




QE)(malce 2,

On considere les points C(-2:4) , E(-3:8) , I(-4:1) , P(-13;-8).
Completer a partir du dessin:
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Puis calculer le déterminant des vecteurs CE et [ P:
—

det(CE, IP) = 3

On en déduit que les droites (CE) et (IP) sont men [Jan
v
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On considere les points D(3;1) , F(-1:-3) , S(8:3) , W(-8:-13).

Completer a partir du dessin:
L, 2w
P (e

et

T
i T
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Puis calculer le déterminant des vecteurs DF' et SW:

—
det(DF,SW)= 0o I

On en déduit que les droites (DF) et (SW) sont |
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L3 5= mmam

On considere les points C(-2:4) , E(-3:8) , I(-4;1) . P(—13;% O
Completer a partir du dessin:

e
F (7 @

et
B

Puis calculer le déterminant des vecteurs CF et I P:

det(CE, IP) - =

On en déduit que les droites (CE) et (IP) sont | v =




Exercice

‘011 considere les points D(3:1) , F(-1:-3), S(8:3) . W(-8:-13).
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Exercice 1
On considere les points D(3:1) ., F(-1:-3), S(8:3) ., W(-8:-13).
Leo D)V’OI')-':: (DF) o (Sw) Oo/Jf-e,ww //
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Ome (OF)/ (Sw)



Exercice 2
On considere les points C(-2:4) , E(-3:8) , I(-4:1) , P(-13:-8).
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Exercice 1

‘011 considere les points D(3:1) , F(-1:-3), S(8:3) . W(-8:-13).

Hz>fr’¥/w/\ 74;.; (DV) //(_3\11)
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Exercice 2

On considere les points C(-2:4) , E{ 3:8),I(-4:1) . P(-13:-8).
v’fw\/\w e pw Ol/’oc (C \Z) ek (PE)
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VECTEURS COLINEAIRES4

; 1 — 3
Sur la figure ci-contre, vous pouvez deéplacer le vecteur u et le point
rouge.

= —2 N
Les vecteurs u et v sont colineaires avec

— 1—
Vv =———1u.

2

— : . .
Placer correctement le vecteur v en déplacant le point rouge puis
completer:

?
e T
et

4
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: = : L
Puis calculer le déterminant des vecteurs u et v :

— —
det(v,v)=us Xy —uy xvz=| 27227 | ¢ =




Points alignes

Propriété

Trois points distincts A, B et C sont alignés si et seulement si les vecteurs AB et AC sont

colineéaires.
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Exercice 1
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Exercice 2
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Exercice

—
AR A
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?

¥ e

On souhaite prouver que les trois points A, B et C sont alignés
en utilisant la colinéarité.

*J

SR A : !
On veut montrer que les vecteurs AB et AC sont colinéaires.

Il existe deux méthodesz:
—
Méthode 1: Les vecteurs sont liés par 1'égalité AB = @

—
? AC

Méthode 2: le déterminant des deux vecteurs est égal a 0:
— — P YN
det(AB, AC)=| ( 7272 ) ?2 =0
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Exercice

On souhaite prouver que les trois points A, B et C sont alignés
en utilisant la colinéarité.

R ? R ?
AB ( 2 y ac « 2 )

Fab e R
On veut montrer que les vecteurs AB et AC sont colinéaires.

Il existe deux méthodesz:
—

Meéthode 1: Les vecteurs sont liés par 1'égalité AB =

—
? AC

Méthode 2: le déterminant des deux vecteurs est égal a 0:

— —»
det(AB, AC)=| Paivi =
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5. Milieu d'un segment

Proprietes

Soient A et B deux points.

¢ Le point / est le milieu de [AB] si et seulement si AB =2AL
* Soient (x,;y,) et(x,; v,) les coordonnées respectives de A
et de Bdansun repere

Le point / est le milieu de [AB] si et seulement s'il a pour
coordonnées :

x o i +
A B - yA yg

T (rﬁﬁ% | smyg)

/ 2
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On donne les coordonnees des points A et B. C est le milieu du segment
[AB]. Donner le calcul des coordonnees de C:
L+ 1 |+

- - v

2
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Exercice 1

A7 1TRE2" HAE" SR LURE THERT " ARER FAREE  RRED”

-

On considére sur le graphique ci-contre les points B et I. Placer le point A
pour que I soit le milieu du segment [AB] puis donner les coordonnées de
A

A(| |SCIL;| |Sm)

Placement du point A: S0

Exercice 2

On considére les points B(—2; —14) et I(—4; —10) .

On cherche les coordonnées du point A pour que I soit le milieu du segment [AB], donner les coordonnées de A:

PO
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3. Orthogonalité

, 1. Relations trigonometriques dans un triangle rectangle
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Calcul de longueurs

Exercice 1 | COPsoHToA

Dans le triangle SUR rectangle en R, la longueur du
segment SU arrondi a I'unite est égal a | | [

Co‘u'ﬂwﬁ/ Cymo U Qro\m/w}c.?

Con (39) - _l
)

Cn (33°) AT

4 ~ su

U
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Exercice 2 LAY SoHToA

Dans le triangle FST rectangle en T. la longueur du
segment FS arrondi a l'unité est égal a | | =y
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