CHAPITRE 5
Coordonnees de vecteurs



3. Coordonnées d'un vecteur (pP2e2)
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2. Coordonneées d’un vecteur AB
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A Donner les coordonnées des vecteurs . v et w
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Exercice 2
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CX Iy

..(:)5?'

0.7
0.6
0.5
0.4
0.3
0.2
01

b

N\

0.7-0.6-0.5-0.4-0.3-0.2-0.1

ﬁ‘”

-

q3~

-01
-0.2
-0.3
-0.4
-0.5
-0.6
—BF

0.1 0.2 0.3 04 §5 06 0.7




. VECTEURS_COORDONNEES3
Exercice 2 VECTEURS_COORDONNEES3bis
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SoientA(x, ;v )etB(x ;y ) deux points dans un repere ortho-
norme (O : Ef) du plan.
Ap =44

)dansla base (i, /).
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Le vecteur AB a pour coordonnées (



SoientA(x, ;v ) et B(x ;y ) deux points dans un repére ortho-
normé (O 1, ) du plan.
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Le vecteur AB a pour coordonnées ( ) danslabase(s, /).

Exercice
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1) S1 R(-6;8) et T(3:-8) alors le vecteur T'R a pour coordonnées
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1) S1 R(-6:8) et T(3;-8) alors le vecteur T'R a pour coordonnées
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2) S1 U(-2;-1) et J(-8;8) alors le vecteur UJ a pour coordonnées
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1) S1 R(-6:8) et T(3;-8) alors le vecteur T'R a pour coordonnées
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2) S1 U(-2;-1) et J(-8;8) alors le vecteur UJ a pour coordonnées
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) S1U(-2;-1) et J(-8:8) alors le vecteur UJ a pour coordonnées
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@ Produit d'un vecteur par un reel

Propriéte
Soient kK un nombre réel et i}(;) . Le vecteur ky a pour coordonnées (g) :
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VECTEURS COORDONNEES4b

(sur ordinateur)
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@ Coordonnées et opérations

Exercice 1:
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Exercice 2:
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Aprés avoir écris sur votre cahier les coordonnées des vecteurs u et v, donner les
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Exercice 3:
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Placer sur la figure ci dessous le point K tel que MK =2u + v
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Ala maison:VECTEURS COORDONNEESS

Exercice
, — 4 5—
Donner les coordonnées (NOMBRES ENTIERS) des vecteurs 2 u 5 v, g'w
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