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Activité de découverte: les vecteurs - //:J..

1) Un vecteur est caractérisé par : doedion (N/5)
Sews (N)
- Une direction: nord/sud(ou sud/nord) , AM‘L
- Un sens: du sud VERS le nord 4 ,,,,,,/[
- Une norme: MorUme
| [ hhomee )

2) On peut enchainer plusieurs

déplacements:
i 5 km vers I'est
555 SN 2,8 km vers le nord-est G?
B ki 4 km vers le nord S tes du)&m
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2) On peut enchainer plusieurs
déplacements:
S km vers I'est

2,8 km vers le nord-est @
4 km vers le nord

3
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3) On peut se déplacer en sens opposé:

R o A’ 8 Onse déplace de 4 km vers le sud pour arriver
S N
en T en partant de R
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3) On peut se déplacer en sens opposé:

O K

N

4 B

On se déplace de 4 km vers le sud pour arriver

en A
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1. Notlon de vecteur

* 1. Vecteur et translation

Définition

A toute translation, on associe un vecteur qui matérialise le déplacement



A toute translation, on associe un vecteur qui matérialise le déplacement
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.
Z. Vecteurs egaux

Définition

Deux vecteurs non nuls sont egaux lorsqu'ils ont méme direction, méme sens et méme norme.
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5. Oppose d'un vecteur

Définition

L 'opposé d’un vecteur non nul v, gu‘on note -v, est le vecteur qui a la méme direction et la
méme norme que v, mais qui est de sens contraire av. S —
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Dessiner des représentants de vecteurs
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2. Opérations sur les vecteurs
1. Somme de deux vecteurs

Définition

Soient deux vecteurs i et v. Si on enchaine deux translations,
I'une de vecteur i et I'autre de vecteur v, on obtient une nouvelle
translation.

Le vecteur qui lui est associé est appelé somme des vecteurs u
et vetest notéu +v.

Remarqgue : L'ordre choisi n'a pas d'influence sur I'enchaine-
ment de deux translations: u +v=v + i.
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Cas particulier: . -
Soustraction de deux vecteurs - -4 (
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